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3aaBneHue o cootBeTcTBuM npasunam FCC

OTO YCTPOUCTBO ObINO NPOBEPEHO U MPU3HAHO COOTBETCTBYIOLIUM OrpaHUYeHnaM Ans
LMGpPOBLIX YCTPOUCTB Knacca B B cootBetctBum ¢ Yactbto 15 npasun FCC. 31m
OrpaHWyeHns npegHasHayeHbl Ans obecneyveHnss pasymMHOM 3aliuTbl OT BPeaHbIX MOMEX B
KUMNbIX MOMeELLEHUSX. ITO 06OpYLAOBaHNE rEHEPUPYET U MOXET U3My4aTb PagmnoyacToTHYHO
SHEPTUIO W, €CNN OHO YCTAHOBIIEHO M MCMOSIb3YEeTCH He B COOTBETCTBUM C UHCTPYKLMAMM,
MOXET CO34aBaTb BpPeHble MOMEXMN 4Ns NPUeMa paano 1 TeleBUaEHNS.

TeM He MeHee, HEeT HUKAKOM rapaHTUW, YTO MOMEXU He BO3HWKHYT W NpU NpaBUibHON
yCTaHoBKe. Ecniv nomexu, coanaBaemble 3TUM YCTPOMCTBOM, MOXHO NPOBEPUTb, BbIKIOYMB W
BKMIOYMB YCTPONCTBO, NONb30BATENO PEKOMEHYETCS YCTPaHUTb UX C MOMOLLbIO OAHOIA
UNU HECKOMbKUX U3 CEAYoLLUX Mep:

[epeopneHTUpOoBaTh UMK NEPEMECTUTL NPUEMHYIO aHTEHHY.

YBEeNMYNUTb PacCTOsHNE MEXY YCTPONCTBOM 1 NMPUEMHUKOM.

MoaKMioYMTb YCTPOMCTBO K PO3ETKE B LiENW, OT/IMYHOM OT TOM, KOoTopas
nodaeT NUTaHue Ha NPUEMHKK.

O6paTuTLCA K NOCTABLMKY UMM OMbITHOMY PaaNo / TENEBU3NOHHOMY TEXHUKY.

BHUMAHUE! U3meHeHua unu moaudmkaumm gaHHOro yCTpoucTBea, He
0f00peHHbIe OTBETCTBEHHOW 3a COOTBETCTBME CTOPOHOM, MOTYT NPMBECTHU K
NULWEHUI0 NONb30BaTenNsA NpaBa Ha AKCNyaTauuio AaHHOro 060pyAOBaHMUA.

NMPUMEYAHUE:

Bo epemsi pabomsi 06opydosaHus credyem cobnrodames paccmosiHue He
meHee 20 cm mexdy obopydosaHuem U f100bMU.
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MoaknioueHo  Mposeputs
tunsTp

€ Bluetooth

Brok nuTaHus 1 ynpaBneHust NOAKMIYEH K poboTy-Nbinecocy Yepes nnasatowynii kabenb. YCTPOMCTBO NUTaETCs
OT CeTu nepemeHHoro Toka (1), obcreunBas HW3KOE HanpsxeHWe W nojaBas KOMaHZY Mblecocy Yepes
BbIXOZHOW pasbeM (2).

Brok nuTaHus u ynpaeneHus UMeeT naHernb ynpasneHns (3) ¢ 2 uHgukaTopamu:
a. Minankatop NoaKMOYeHNs - Npu NOAKIHOYEHUM K MOBUITBHOMY YCTPONCTBY CBETUTCS CUHAM LIBETOM.
6. MHaunkatop Full-Bag - cBeTUTCA CMHUM LBETOM, KOrAa hUnbTP-MELLOK 3anosiHEH U TpebyeT 0unCTKM.

1. 3arpyaute u ycraHoBuTe npunoxenue n3 Google Play (cnons3dyinte QR-kog ans npsmoro goctyna).
2. YcTaHoBuTe 610K NUTaHUS W YNpaBneHus Ha paccTosHuu He meHee 3,6 M/ 11,8 cpyToB oT BacceitHa u He MeHee 12
cM / 4 oOMMOB Ha NOBEPXHOCTHIO.

BHUMAHMUE: Bnok nuTaHns 1 ynpaBneHust He JOIDKEH NOABEpraTbCs BO3AENCTBUI BOLbI UMM NPAMbIX COSTHEYHbIX

nyyen.

3. BkntounTte Briok nuTaHns 1 ynpaeneHus B po3eTky. MHaukatop paboTbl 6yget muratb, nokasbias, 4to 6ok
NUTaHUS 1 ynpaBneHus rotos K pabore.

4. MpoTaHnTe NnasatoLLmi kabenb Yepes 6acceitH. YoeauTech, 4to Obina ncnonb3osaHa TonNbko Heobxoaumas annHa
kabens.

5. Mepeq TeM, kak NOMECTUTb NMbINECOC B BOAY:

a. Ybegutech, 4to B bacceitHe HeT nogen.
0. Ybeautech, 4to UNbTPbLI YACTBIE.
B. YbeauTech, YTo COCTOsIHINE HaccenHa COOTBETCTBYET TpeboBaHMAM.

6. MNMomecTuTe nbinecoc B 6accemH. [lepxute ero B TEYEHNe HECKOMbKMX CEKyHA Nog BOAOM, YTOObI BbINYCTUTL BO3AYX.
7.MofcoeanHnTe WTekep nnasatoLero kabens (4) k 6roky nutaHus (rHesgo 2).




JKcnnyaraums Baliero po60TM3UpOBaHHOrO Nbinecoca

3anyck poboTa-nbinecoca:

1. Otkpoite npunoxerue "AQUABOT RC".

2. Ecnn onums Bluetooth Ha Ballem TenedhoHe OTKMYeHa, NPUIOXEHNE aBTOMATUYECKN NPELOKUT BaM aKTUBMPOBATb €ro.

3. MpunoxeHue NpeaocTaBUT CINCOK 0BHapYXeHHbIX poboTOB B cBOEM AnanasoHe (RobotCleaner xxxxxx).

4. BbibepuTe HasBaHue YCTporcTBa. [MpUnoxeHne NOAKMYNTCS K BaLLEMY UCTOYHUKY NUTaHWS, 1 3aropuTcs Briok ynpaBneHus.

5. UT0bbI aKTMBMPOBATH MbINECOC, KOCHUTECH MKOHKW Bk / BbIKi Ha npurnoxeHnn uni Haxmute kHonky CTAPT Ha 6noke nutaHus u
yNpaBIeHus.

BKI /BbIKN

CTAPT

6. MiHankaTop paboTbl 3aropuTCsi, M NbINECOC 3amycTUT MPorpaMMy O4UCTKM.

Llnkn ouncTtku

1. Bo Bpemsi Lykna 04ncTKu ocTaBLLeecs Bpems byaeT oTobpaxaTbCs
Ha rnaBHOM aKpaHe npunoxexuns B popmate YAChI : MUHYTDI.
2. Bo Bpemsi Lukna o4ncTk1 poboT-Mblnecoc:
-MepenguraeTcano gHy 6acceinHa, cobupasi rpsisb u Mycop.
- MeHsieT HanpaBneHue 1 BpaLaeTcs aBTOMaTYeCKn B COOTBETCTBIM C
BbIOpaHHOI NPOrpamMmmorn.
- MogHnmaeTcs no cTeHam 6accemnHa Kaxable HECKOMbKO MUHYT, Kak
YCTaHOBIIEHHO B €r0 BHYTPEHHEN NporpaMme.

MpumeyaHue: Po6om-nbinecoc Moxem uHo20a ocmaHaenueamsCcsl
Ha HeCKONbKO CeKyHO. 3mo Yacmb €20 HOPManbHOU pabomsbl u He
sie/isiemcsi HeUCNPagHOCMbIO.

OcraHoBKa paboTbI poboTa-nbinecoca

1. MNbinecoc aBTOMaTYECKN NEPEXOAUT B PEXUM OXMOAHUS MOCNE KaXOO0r0 LMK O4MCTK, 1 CBETOAUOAHBIN MHAMKATOP paboTbl
Ha4MHaeT Muratb.

2. Yt0BbI 0CTaHOBUTL PabOTY MblNecoca BO BPEMS LKNa O4MCTKM, HE0OX0AMMO OfWH pas HaxaTtb nbo KHOMKY ynpasneHus, nnbo
kHonky OFF B npunoxexuu.

WHaukaTop paboTbl HAYMHAET MUraTb, U MbINECOC HAXOAUTCS B PEXUME OXMOAHUS.

WU3BneyeHue nbinecoca us Boabl

1. Y6eauTech, 4To HauKaTop paboTbl HAXOAMUTCS B PEXUME OXMaaHWs (MUraer).

2. OTcoeamnHnTe NnagatoLLmii kabenb OT 6rioka NUTaHUs 1 ynpaBneHus.

3. MputaHuTe K cebe Nbinecoc 3a nnaBatoLLmii kaberb, Noka He CMOXETe JOTAHYTLCS [0 PYYKU.
4. icnonb3ys pyuKy, U3BIEKUTE YCTPOMCTBO 13 HaccemHa.

BHUMAHUE: He ncnonb3yite nnasarowwmmn kabenb, YTo0bI NOAHUMATL MbINecoc U3 BoAbl.

MpoBepka punsTpa
Ecnm 3aropuTca nnamnoyka, 3To 3Ha4nT, YTO Ansd ScbcbeKTI/IBHOVI pa6OTbI yCTp0I7ICTBa H€06XOLI,I/1MO n3BneYb U3 Hero
(*)I/IJ'Ipr-MeLLIOK, OYUCTUTb €ro 1 NpaBUIibHO YCTaHOBUTb Ha MECTO.




3KpaHbI NMPUNoOXeHus

OCHOBHOM 3KpaH

HacTtpowuku

Uudopmauus

OTobpaxaeT MHGopMaLWio 0 BaLeM
poBOTM3NPOBAHHOM Mblnecoce.
MoTaHMTE BHU3, YTOOLI 0OHOBUTL
[iaHHbIe.

AuctaHunoHHoe ynpasreHue

YnepxuBaiiTe MKOHKY BMPABO M
BMNEBO, 4T06bI pa3BepHyTb MbIECOC.

C NoMOLLb0 OAHOTO HaXXaTHs Ha MKOHKY
N3MEHEHVE HAMPABIEHVA n3MeHsanTe
Hanpaenexue aBukeHns poboTa-
Mblnecoca.

OnoBeLeHus

OtobpaxaeT pasnunyHbIE ONOBELLEHMS,
nony4eHHble 0T poboTa-nbinecoca unm
Broka nuTaHWs 1 ynpasnexus.

Heobxoaumble AeicTBUS ANs KaXa0ro
onoseLLeHns - cM. Pa3aen "YctpaHeHue
HeucnpaBHoCTEN".

3MeHsiiATe HacTpoiikv BaLero poboTa-nblnecoca:

1. 3agepxka 3anycka (B Yacax): poboTU3MPOBAHHBINA MbINECOC HAYHET LMK
OYMCTKM MO UCTEYEHUM BbIBpPaHHOrO nepuoda BpeMeHu. Mcronbayitte aty
onumio, 4Tobbl Nepes Havarnom LyKa O4MUCTKA BECb MyCOp YCren 0CecTb

, Ha JHo DacceiHa.

, 2. Bpems paboTbl: nbinecoc o4ncTuT 6acceitH B COOTBETCTBUM C

, BbIOpaHHbLIM BpEMEHEM LiMKNa.

, 3. WHTepaan paboTbl: NbiNecoc HauMHaeT paboTaTb aBTOMATUYECKM Kaxable
, 48/72/96 vacos. (Bribop 3TOM ONLMM OTMEHUT BPEMS 3a4EPKKM).

4. Xapaktepuctukn 6acceiHa: Boibepute ®opmy v MoBepxHOCTb B
COOTBETCTBUM C NapameTpamu Ballero 6accemnHa.
5. AsbIK: BbIbepuUTe NpeanoymnTaeMbli A3blk MHTEPGENCA.



YcTpaHeHue Henonapok - onoseleHns U Heo6xoanMbIe AeNCTBUSA

®uUnbTp 3anonHeH
e  Ouuctutb PunbTp
BHe BoAabI

e Ybeautecb, YTO pOOOT HE aKTUBMPOBAH BHE BOAbI.
e [IpoBepbTe coeanMHEHME MeXaY NraBakoLLMm Kabenem 1 610KOM NUTaHUS U yrpaBneHusl.
e YbBeomTecb, YTO KpbinbyaTka He CrioMaHa.

C6om1 rnaBHoro npusoaa

e [lepeBepHuTe MblNecoc BBEPX AHOM. Y6eanTech, YTO BHYTPU CUCTEMbI NPUBOAA HET NPENSTCTBUIA.
e  CBSKMTECH C CEPBUCHBIM LIEHTPOM.

C6o1n Begomoro npueoaa

e [lepeBepHuUTE NbINECOC BBEPX AHOM. YOEanUTeCh, YTO BHYTPM CUCTEMbI MPMBOAA HET NPENSTCTBUN.
e  CBsxuUTECH C CEPBUCHBIM LIEHTPOM.

Cobou cBA3n

e YbBegutecb, 4To I'IJ'IaBaPOLLI,I/IVI kabenb NOAKMYEH K 6J'IOKy NMATaHNA 1 yrnpasrieHUA.
e (Csaxutech CEepBUCHBIM LEHTPOM.

Meperpy3ka PSU

e YbeauTtech, YTO B pasbeme nnasatoLLlero kabens HeT BoAbl / Bnaru.

e  Ounctute unbTp.

e YbBeauTtech, YTO KpblfbyaTka BpalaeTcs CBOGOAHO.

e [lepeBepHuTe NbiNECOC BBEPX AHOM. YBeamTech, YTO BHYTPU CUCTEMbI NPUBOAA HET NPENATCTBUN.
e  (CBSXWUTECH C CEPBUCHBIM LIEHTPOM.

Heporpy3ska PSU

e YbBeguTech, Y4TO NnaBatoLui kabenb NOAKMKYEH K BrIOKy NUTaHWS 1 ynpaBneHus.
e YBeauTech, YTO KpblnbyaTka He CrioMaHa.

Baw po6oT He HaxoauTcA B paguyce AeMCTBUA

e YBeauTech, YTO UCTOYHMK NUTAHUSA NOAKIMOYEH K ANEKTPOCETM, a HAMKATOp nogknodeHmns BKI1.
e [logongute 6nvxe k 6rnoky nutaHus n ynpaenexus (go 10 metpos / 33 ¢yToB).

OwunbkKa cBa3m

e YbBeautechb, YTO UCTOUHMK NUTAHMS NMOOKIIOYEH K SNEKTPOCETH, a MHAMKATOP noakntoveHus BKI.
e [logonaute bnvxe k 6rnoky nuTaHus u ynpasneHus (4o 10 meTtpos / 33 cyToB).




FCC Compliance Statement

Cet appareil a été testé et jugé conforme aux limites applicables aux appareils

numériques de Catégorie B, définies a l'article 15 des reglements FCC. Ces

limites sont établies pour assurer une protection raisonnable contre les

interférences dans des installations résidentielles. Cet appareil génere, utilise et

peut émettre de I'énergie haute fréquence ; s'il n'est pas installé conformément

aux instructions, il peut provoquer des interférences et des parasites nuisibles a la

réception des émissions de radio et de télévision.

Cependant, aucune garantie n'est accordée quant a I'absence d'interférences

dans une installation donnée. Si cet appareil provoque ces perturbations, ce que

vous pouvez veérifier en allumant et éteignant l'appareil, nous vous prions

d'éliminer les perturbations par une ou plusieurs des méthodes ci-dessous :

- Réorientez oudéplacez I'antenne réceptrice.

« Eloignezl'appareil du récepteur.

« Branchez I'appareil sur une prise sur un circuit différent de celle qui alimente le
récepteur.

« Consultez un distributeur ou un technicien télé/radio qualifié pour toute
assistance.

MISE EN GARDE ! Les changements ou les modifications qui n'ont pas été
expressément autorisés par la partie chargée de la conformité peuvent entrainer
la révocation de I'autorisation d'utilisation de I'appareil.

REMARQUE :
Pendant I'utilisation de I'appareil, toutes personnes présentes devraient se tenir a distance
d'au moins 20 cm de celui-ci.
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€ Bluetooth

Le module de commande et d'alimentation est relié au robot nettoyeur via le cable flottant. L'appareil est alimenté par secteur (1) et
produit du courant a basse tension et envoie des commandes au module de nettoyage a travers la prise de courant (2).

Le module de commande et d'alimentation est équipé d'un panneau de commande (3) avec 2 voyants :
a. Voyant « connecté » — Il s'illumine en bleu en cas de connexion a un appareil mobile.
b. Voyant « sac plein » — Il s'illumine en bleu lorsque le sac est plein et doit étre vidé.

1. Téléchargez I'application sur App Store/Google Play (I'utilisation des codes QR ci-dessous offre un accés direct) et installez-la.
2. Placez le module de commande et d'alimentation a 3,6 métres (11,8 pieds) au moins de la piscine eta 12 cm (4 pouces) au moins
au-dessus de la surface.
ATTENTION : Le module de commande et d'alimentation ne doit pas étre exposé al'eau ni directement aux rayons du soleil.
3. Branchez le module de commande et d'alimentation a la prise secteur. Le voyant lumineux de fonctionnement clignote pour
indiquer que le module de commande et d'alimentation est prét.
4. Déployez le cable flottant dans la piscine. Assurez-vous que seule lalongueur de cable requise est déployée dans la piscine.
5. Avantde placer le module de nettoyage dans la piscine
a. Assurez-vous qu'iln'y a personne dans la piscine.
b. Assurez-vous que les filtres sont propres.
c. Assurez-vous que les exigences applicables ala piscine sont respectées
6. Placezle module de nettoyage dans la piscine. Maintenez-le immergé pendant quelques secondes sous I'eau pour évacuer |'air
7. Raccordez le cable flottant (4) au module d'alimentation (prise 2).




Utilisation de votre robot nettoyeur

Démarrage du robot nettoyeur :

1. Ouvrez|'application.

2. Dans le cas ou l'option Bluetooth est désactivée sur votre téléphone, I'application vous invite automatiquement a I'activer.
(IPHONE : Vous devrez activer I'option Bluetooth manuellement).

3. L'application affichera les robots détectés dans son rayon d'action (RoboCleaner xxxxxx).

4. Tapez sur le nom du robot. L'application se connecte a votre module de commande et d'alimentation. L'icne « connecté » du
module de commande et d'alimentation s'allume pour indiquer la correspondance exacte.

5. Pour activer I'appareil, appuyez sur l'icone MARCHE-ARRET de I'application, ou appuyez sur le bouton DEMARRER du
module de commande et d'alimentation.

Icéne MARCHE/ARRET || bouton DEMARRER

6. Le voyant lumineux de fonctionnement s'allume et le robot nettoyeur commence son programme de nettoyage.

Cycle de nettoyage

1. Pendant le cycle de nettoyage, le temps restant s'affiche sur
I'écran principal de I'application sous le format HEURES : MINUTES
2.Pendantle cycle de nettoyage, le robot nettoyeur :

- Se déplace dans le fond de la piscine et collecte les impuretés et
les débris.

- Change de direction et suit automatiquement un parcours en
fonction du programme sélectionné

- Gravit les parois de la piscine a une fréquence définie dans son
programme interne.

Note: The robotic cleaner might occasionally stop moving for a
few seconds. This is part of normal operation, not a
malfunction.

Arréter le robot nettoyeur

1. Le robot nettoyeur passe automatiquement en mode VEILLE aprés chaque cycle de nettoyage et le voyant lumineux de
fonctionnement se met a clignoter.

2. Pour arréter le robot pendant un cycle de nettoyage, appuyez une fois sur le bouton de fonctionnement, ou appuyez sur la
touche ARRET dans I'application.
Le voyantlumineux de fonctionnement se met a clignoter et le robot nettoyeur passe en mode veille.

Retirer le module de nettoyage de I'eau

1. Vérifiez que le voyant lumineux de fonctionnement esten mode VEILLE (clignotement).

2. Débranchez le cable flottant du module de commande et d’'alimentation.

3. Tirez sur le cable flottant pour rapprocher le module de nettoyage jusqu’a ce qu'il soit possible de saisir la poignée parla main.
4. Utilisezla poignée, soulevez le module de nettoyage pour le retirer de la piscine.

ATTENTION : N'utilisez pas le cable flottant pour sortir le module de nettoyage de I'eau.

Vérification dufiltre
Le voyant illuminé signifie que le filtre doit étre enlevé, nettoyé et correctement réinstallé dans le robot pour un
fonctionnement efficace.




Utilisation des écrans de I'application

Ecran principal

de votre piscine.

Informations

Présente des informations sur
votre robot nettoyeur.
Tirez vers le bas pour actualiser
lesdonnées al'écran

Téléecommande

Appuyez sur les icones DROITE
ou GAUCHE pour tourner le
robot.

Faites un simple clic sur licone
CHANGEMENT DE DIRECTION
pour changer le sens de la
marche du robot nettoyeur

Alertes

Affiche les différentes alertes
émises par le robot nettoyeur ou
le module de commande et
d'alimentation.

Pour les mesures requises pour
chaque alerte - Voir la section de
DEPANNAGE.

Modification des parametres de votre robot nettoyeur :

1. Mise en marche différée (heures) : Le robot nettoyeur commence le cycle de
—| nettoyage aprés la durée choisie. Utilisez cette option pour laisser la saleté se

déposer sur le fond avant d’entamer le cycle de nettoyage.

* 2. Durée de fonctionnement : Le robot nettoyeur effectue le nettoyage de la piscine
pendantla durée choisie.
3. Intervalle de fonctionnement : Le robot nettoyeur commence a fonctionner
automatiquement toutes les 48/72/96 heures. (Cette option annule I'neure de mise
en marche différée(

4. Propriétés de la piscine : Choisissez la forme et la surface selon les paramétres

5. Langue : Choisissez votre langue d'interface préférée.




Dépannage - alertes et actions requises

Filtre plein
*Nettoyer lefiltre

Hors del'eau

« VVerifier que le robot n’est pas activé en dehors de I'eau.

« Vérifierla connexion entre le cable flottant etle module de commande et d’alimentation.
« Vérifier que laturbine est bien présente et n’est pas brisée

Défaillance de I'entrainement principal
* Retournerle robot. Vérifier qu'iln’y aaucun obstacle a l'intérieur du systéme de pilotage.
* Contacter le centre de service le plus proche

Défaillance de I'entrainement secondaire
*Retournerle robot. Vérifier qu'iln’y aaucun obstacle a l'intérieur du systeme de pilotage.
* Contacter le centre de service le plus proche

Panne de communication
« Vérifier que le cable est connecté au module de commande et d’alimentation.
* Contacterle centre de service le plus proche

Surcharge du bloc d’alimentation

« Vérifier que le connecteur du cable flottant ne contient d’eau/humidité.

* Nettoyer le filtre

«Vérifier qu'iln’y a aucun corps étranger a l'intérieur de la turbine.

*Retourner le robot et vérifier qu'iln’y a aucun obstacle a I'intérieur du systeme de pilotage
* Contacter le centre de service le plus proche

Sous-charge du bloc d’alimentation
« Vérifier que le cable est connecté au module de commande et d’alimentation.
« Vérifier que laturbine est bien présente et n’est pas brisée

Votre Robot est hors de portée

« Vérifier que le bloc d’alimentation est connecté a I'alimentation principale, et que le voyant «
connecté » estallumé.

» Se rapprocher du module de commande et d’alimentation (jusqu’a 10 metres/33 pieds).

Erreurlors de lacommunication

+ Vérifier que le bloc d’alimentation est connecté a I'alimentation principale, et que le voyant «
connecté » estallumé.

* Se rapprocher du module de commande et d’alimentation (jusqu’a 10 metres/33 pieds).




Declaracion de Conformidad con FCC

Este dispositivo ha sido probado y cumple con los limites para un
dispositivo Clase B digital, conforme a la Parte 15 de las normas
FCC. Estos limites estan disefados para proporcionar una proteccion
razonable contra interferencias dafinas en instalaciones
residenciales. Este equipo genera, utiliza y puede irradiar energia de
radiofrecuencia y, si no se instala y utiliza de acuerdo con las
instrucciones, puede causar interferencias perjudiciales en la
recepcion de radio y television.

Sin embargo, no hay garantia de que no se produzcan interferencias
en una determinada instalacion. Si este equipo causa interferencia, lo
cual puede ser verificado apagando y encendiendo el dispositivo, se
anima al usuario aeliminar la interferencia por medio de una o mas
de las siguientes medidas:

e Reorientar o reubicar la antena receptora.

e Aumentar la distancia entre el dispositivo y el receptor.

e Conectar el dispositivo a una toma de un circuito diferente del que
suministra la alimentacion del receptor.

e Consultar al distribuidor o a un técnico experto en radio y
television.

[ADVERTENCIA! Los cambios o modificaciones a esta unidad
que no hayan sido expresamente aprobados por

la parte responsable del cumplimiento podrian anular la
autoridad del usuario para operar el equipo.

NOTA:

Se debe mantener una distancia de al menos 20 cm. entre el equipo
y todas las personas

durante el funcionamiento del equipo.
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€ Bluetooth

La unidad de alimentacion y control esta conectada al limpiador robético a través del cable flotante. La unidad es alimentada por CA
(1) y suministra baja tensidn y 6rdenes a la unidad de limpieza a través de latoma (2).

Launidad de alimentacion y control dispone de un panel de control (3) con 2 indicadores :
a. Indicador conectado - Luz indicadora de color azul cuando se conecta a un dispositivo movil.
b. Indicador de bolsa llena- luz en color azul cuando la bolsa de filtro esté llena y requiere limpieza.

1. Descarga e instala la aplicacion desde Google Play (utiliza el siguiente cddigo QR para acceso directo).
2. Coloca la unidad de alimentacion y de control a al menos 3,6 metros/11,8 pies de la piscina y al menos 12 cm / 4 pulgadas por
encima de la superficie.
PRECAUCION: La unidad de alimentacion y de control no debe estar expuesta al agua o ala luz directa del sol.
3. Conecte el cable de alimentacion y la unidad de control a latoma de pared. EI LED de funcionamiento parpadeara para indicar que
la unidad de alimentacion y de control estalista.
4. Extienda el cable flotante en la piscina. Asegurese de que solo lalongitud de cable se extienda a lo largo de la piscina.
5.Antes de colocar la unidad de limpieza en el agua
a.Asegurese de que no haya personas en la piscina.
b.Asegurese de que los filtros estén limpios.
c.Asegurese de que se cumplan las condiciones de la piscina
6. Coloque el limpiador en la piscina. Manténgalo pulsado durante unos segundos bajo el agua para liberar el aire atrapado
7. Conecte el enchufe del cable flotante (4) ala unidad de alimentacion (toma 2).




Operar su limpiador robético

Encender el limpiador robético :

1.Abralaaplicacion "AQUABOTRC".

2.Encasode que laopcién Bluetooth esté desactivada en el teléfono, la aplicacion le indicard automaticamente que lo active.

3. Laaplicacion mostrara los robots descubiertos a su alcance (RoboCleaner xxxxxx).

4. Toque en el nombre del robot. La aplicacion se conectara a la unidad de alimentacion y de control. Elicono de conectado en la unidad
de alimentaciony control

seiluminara paraindicar la coincidencia correcta.

5. Para activar el limpiador, toque en el icono ENCENDIDO-APAGADO en la aplicacion, o pulse el boton INICIAR en la unidad de
alimentaciony control.

ON-OFF icon

START button

6. EI LED de operacion se encendera y el limpiador robotico empezara el programa de limpieza.

Ciclodelimpieza

1. Durante el ciclo de limpieza, se mostrara el tiempo restante

En la pantalla principal de la aplicacion en el formato
HORAS:MINUTOS

2. Durante el ciclo de limpieza, el robot limpiador:

- Se desplaza por el piso de la piscina recogiendo el polvo y la
suciedad.

- Cambia de direccién y gira automaticamente de acuerdo con el
programa seleccionado

- Sube por las paredes de la piscina cada pocos minutos, como se
establece en su programa interior.

Nota: El limpiador robético podria ocasionalmente dejar de
moverse durante unos segundos. Esto es parte del
funcionamiento normal, no una averia.

Detener la operacion del limpiador robético

1. El limpiador robotico pasa automaticamente al modo de espera después de cada ciclo de limpieza y el LED de
operacion comienza a parpadear.

2. Para detener la operacién del limpiador durante el ciclo de limpieza, pulse el botén de operacion o toque una vez el
boton OFF en la aplicacion.
El LED de operacién empieza a parpadear y el limpiador esta en modo de espera.Quitar la unidad de limpieza del agua

. Verifique que el LED de operacion esté en modo de espera (intermitente).

. Desenchufe el cable flotante de la unidad de alimentacién y control.

. Tire del cable flotante para traer la unidad limpiadora mas cerca, hasta que sea posible tomarla de la manija.

. Usando la manija, levante la unidad de limpieza de la piscina.PRECAUCION: No utilice el cable flotante para levantar la
unidad de limpieza del agua.

B~ o -

Compruebe elfiltro
Luz encendida significa que se debe sacar y limpiar la bolsa filtrante y volver a
instalar adecuadamente en el robot para que funcione eficazmente.




Utilizar las pantallas de la aplicacién

— Informacion

Muestra informacion acerca de
su Limpiador robético.

i d Tire hacia abajo para actualizar
las lecturas

— Control remoto

Pantalla principal = Mantenga presionados los
~ iconos DERECHA o IZQUIERDA
para girar el robot.
Utilizar un solo toque en el icono
© e © CAMBIAR DIRECCION Para

cambiar la direccion de
conduccion del limpiador
robético

Alertas

— Muestra diferentes alertas

= recibidas Desde el robot
A limpiador o la unidad de
alimentacion y de control.
Para la accion necesaria para
cada alerta. Consulte la seccion
de solucion de problemas.

Cambiar la configuracién de su limpiador robotico :

1. Inicio de retardo (en horas): El limpiador robotico iniciara el ciclo de limpieza
tras el periodo de tiempo elegido. Utilice esta opcion para permitir que la

Q suciedad se hunda antes de iniciar el ciclo de limpieza.

2. Tiempo de operacion : El robot limpiador limpia la piscina segun el ciclo de
tiempo seleccionado.

3. Intervalo de trabajo: El limpiador robotico empezara a funcionar

g automaticamente cada 48/72/96 horas. (Si elige esta opcion podra cancelar el

’ tiempo de retraso)

‘ 4. Propiedades de piscina: Elija la forma y superficie segun los parametros de su
piscina.

5. Idioma: Elija su preferencia de idioma de la interfaz.



Resolucién de problemas - alertas y acciones necesarias

Filtrolleno
*Limpie elfiltro

Fueradelagua

« Compruebe que el robot no esté activo fuera del agua.

 Compruebe la conexidn entre el cable flotante y la unidad de alimentacion y control.
« Compruebe que el rotor no esté roto o faltante

Fallo de launidad maestra
* De vuelta el robot. Compruebe que no hay ningun obstaculo en el interior del sistema de conduccién.
* Péngase en contacto con su centro de servicio.

Fallo del motor secundario
* De vuelta el robot. Compruebe que no hay ningun obstaculo en el interior del sistema de conduccién.
* Pdngase en contacto con su centro de servicio.

Fallo de comunicacién
 Compruebe que el cable flotante esta conectado a la unidad de alimentacion y control.
* Pdngase en contacto con su centro de servicio.

Sobrecarga de PSU

« Compruebe que no haya agua’humedad en el conector del cable flotante,

* Limpie el filtro

« Compruebe que no haya ningun objeto dentro del impulsor.

* Gire el robot boca abajo y compruebe que no haya ningun obstaculo en el interior del sistema de
conduccion

* Pdngase en contacto con su centro de servicio

Baja cargade PSU
 Compruebe que el cable flotante esté conectado a la unidad de alimentacion y control.
« Compruebe que el rotor no esté roto o faltante

Elrobotno estadentro del alcance

« Compruebe que la fuente de alimentacion esté conectada a la corriente principal, y el indicador
conectado esté ENCENDIDO.

* acérquese ala unidad de alimentacion y control (hasta 10 metros/33 pies).

Error de comunicacion

« Compruebe que la fuente de alimentacion esté conectada a la corriente principal, y el indicador
conectado esté ENCENDIDO.

* acérquese ala unidad de alimentacion y control (hasta 10 metros/33 pies).




FCC Ubereinstimmungserklidrung

Dieses Gerat wurde eingehend getestet und erflillt die Grenzwerte flr
Digitalgerate der Klasse B gemal} Teil 15 der FCC Vorschriften.
Diese Grenzwerte sorgen flr einen angemessenen Schutz vor
schadlichen Stérungen beim Betrieb des Gerates in Gewerberaumen.
Dieses Gerat erzeugt und benutzt Hochfrequenzschwingungen und
kann sie ausstrahlen. Wenn es nicht gemaf den Herstellerangaben
installiert und betrieben wird, kbnnen Stérungen beim Radio und
Fernsehempfang auftreten.

Wie auch immer, es gibt keine Garantie daftir, dass
Interferenzstdérungen in

verschiedenen Installationen auftreten kénnten. Wenn Stérungen
entstehen,

die durch Ein und Ausschalten hervorgerufen werden kénnten, dann
sollte der

Betreiber versuchen, diese gemal} nachfolgender Anweisung zu
beheben:

e \erstellen / verdrehen Sie die Antenne, oder verandern Sie den
Standort des Empfangers.

e Erhéhen Sie den Abstand zwischen dem Gerat und dem
Empfanger.

e Schlie3en Sie das Gerat an einem anderen Stromkreis an, als dem
des Empfangers.

e \Wenden Sie sich bitte an lhren Lieferanten oder einen Radio /
Fernsehtechniker

Vorsicht! Jegliche Anderungen oder MaRnahmen, die nicht ausdriicklich von der
verantwortlichen Behérde genehmigt wurden, kénnen dazu fiihren, dass dem
Betreiber die Benutzerrechte entzogen werden.

Bitte beachten Sie:
Halten Sie wéhrend des Betriebes des Gerétes einen Mindestabstand von 20 cm zwischen
dem Gerét und beteiligten Personen.
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€ Bluetooth

Schlieen Sie den Reiniger mit Hilfe des Schwimmkabels (Stecker Pos. 4) an der Netzteilbuchse(Pos.2) an. Das Netzteil selbst, wird
uber das Kabel (Pos.1) mit dem Stromnetz (230 Volt) verbunden, die Spannung wir dann im Netzteil (Pos.3) auf Niederspannung
herunter transformiert.
Auf dem Netzteil (Pos.3) sind zwei Kontrollfunktion sichtbar:

a. Die blaue Leuchte zeigt an, dass eine Bluetooth-Verbindung besteht.

b. Diese blaue Leuchte gehtan, wenn der Filtersack verschmutzt ist und gereinigt werden sollte.

1. Bitte laden Sie vom App Store / Google Play die Anwendung herunter, oder benutzten den QR Code fiir den direkten Zugriff.
2. Bitte stellen Sie das Netzteil in einem Abstand von mindestens 3,6-Meter vom Becken entfernt und oberhalb von mindestens 14-
Zentimetern Uber der Standflache auf.
Vorsicht: Das Netzteil darf nicht direkter Sonneneinstrahlung ausgesetzt werden und nicht in Kontakt mit Wasser kommen.
3. SchlieRen Sie das Netzteil an eine Steckdose mit 230 Volt (gesichert tiber einen FI-Schalter) an. Die Kontrollleuchte blinkt und zeigt
die Betriebsbereitschaft an.
4. Breiten Sie das Schwimmkabel im Becken aus, aber nur so viel wie nétig (beachten Sie hierzu auch die Hinweise in der
Bedienungsanleitung).
5. Bevor Sie den Reiniger ins Becken geben, beachten Sie bitte:

a. Dass niemandim Wasserist.

b. Die Filterim Reiniger sauber sind.

c. Die Wasserwerte (pH/ Cl) im Becken in Ordnung sind.
6. Halten sie den Reiniger in das Becken und bewegen ihn hin und her, damit die eingeschlossene Luft aus dem Geréat entweichen
kann.
Lassen Sie das Gerat dann langsam am Schwimmkabel zum Boden heruntersacken.
7. AbschlieRend verbinden Sie bitte den Stecker (Pos. 4) mit der Geratebuchse (Pos.2) am Netzteil, das Geréatist nun betriebsbereit.




So starten Sie den Reinigungsvorgang

Zuerst gehen Sie wie folgt vor:

1. Offnen Sie die Aquabot RC Anwendung.

2. Besteht keine Bluetooth -Verbindung, erinnert Sie die APP automatisch daran dies zu tun (I PHONE Nutzer missen dies
manuell tun).

3. Die APP zeigtIhnen die verfugbaren Gerate an (Reiniger xxxxxx).

4. Tippen Sie auf den Namen des Reinigers. Die APP stellt die Verbindung zum Netzteil her, dies wird durch die Kontrollleuchte
angezeigt.

5. ZumEinschalten des Reinigers tippen Sie bitte auf das ON-OFF Symbol, oder betatigen den Starttaster am Netzteil.

Ein-Aus Symbol START Taster

6. Die Betriebsleuchte geht an und das Reinigungsprogramm startet.

Reinigungs Zyklus

1. Wahrend des Reinigungszyklus, wird die Restlaufzeit in
Stunden und Minuten auf dem Hauptbildschirm der App
angezeigt.

2. Wahrend des Reinigungszyklus arbeitet der Reiniger wir
folgt:

- Fahrt Uber den Beckenboden und saugt Schmutz und
Ablagerungen auf.

- Wechselt die Fahrtrichtung, dreht automatisch gemal dem
gewahlten Programm.

- Fahrt gemaR internem Programm alle 5-Minuten die Wand
hoch.

Bitte beachten: Der Roboter vermag gelegentlich fiir ein
paar Sekunden stehenbleiben, dies ist eine normale
Verhaltensweise im Programmablauf und stellt keine
Fehlfunktion da.

Stoppen des Reinigungsvorgangs

1. Am Programmende geht der Reiniger automatisch in den Standbybetrieb (die Kontrollleuchte beginnt zu blinken).

2.Umden Reiniger im Betreibe anzuhalten, driicken Sie entweder einmal den Bedienknopfam Netzteil oder den “Aus” Knopfin
derApp.
Die Kontrollleuchte beginnt wieder zu blinken und zeigt damit den Standbybetrieb an.

Das Gerat aus dem Wasser nehmen

1. Stellen Sie sicher, dass das Gerat sich im Standby-Modus (LED blinkt) befindet.

2. Trennen Sie zunachst das Netzteil (Netzstecker aus der Steckdose ziehen) von der Spannungsversorgung und entfernen
dann das Schwimmkabel am Steckplatz (Pos.2).

3. Ziehen Sie vorsichtig den Reiniger am Schwimmkabel bis an die Wasseroberflache, bis ihn am Handgriff herausnehmen
konnen.

4. Benutzen Sie nur den Handgriff um den Reiniger aus dem Becken zu entfernen.

Achtung: Niemals den Reiniger am Schwimmkabel aus dem Becken nehmen, dadurch wird das Kabel beschadigt.

Priifen Sie den Filter
Wenn diese Kontrollleuchte leuchtet, reinigen Sie bitte den Filtersack.




Benutzung der App Screen

. — Displayanzeige

Zeigt Informationen ber den
Reiniger an. Einmaliges Drlcken
i aktualisiert die Daten.

— Fernbedienung

Main Screen

= Halten Sie die Links oder Rechts
< Taste gedriickt um den Reiniger
zu drehen.
Einfaches Driicken der
© e © Richtungstaste andert die

Laufrichtung des Reinigers.

— Zeigt verschiedene

Fehleranzeige
= Fehlermeldungen an, die vom
A Reiniger selbst oder dem Netzteil
gesendet werden.

Nahere Angaben zu den
Fehlermeldungen finden Sie im
Abschnitt ,Fehlermeldungen® in der
Bedienungsanleitung.

Reinigereinstellungen andern:

1. Start der Verzogerungszeit (in Stunden): Der Reinger beginnt mit dem
Reinigungszyklus gemaR lhrer Vorgabezeit. Diese Funktion wird genutzt um
* Schmutzpartikeln die Zeit zu geben, bis sie auf den Boden abgesunken sind. Erst
dann erfolgt der Start des Reinigungsvorgangs.

2. Reinigungszeit: Der Reiniger arbeitet gemaR der von Ihnen gewahlten

Zykluszeit.
g 3. Arbeitsintervalle: Der Reiniger startet automatisch alle 48/72/96 Stunden.
’ Wenn Sie diese Option wahlen, wird die Funktion der Verzogerungszeitinaktiv.
g 4. Pooleigenschaften: Wahlen Sie die Beckenform und Oberflachenbeschaffung

gemald lhren Gegebenheiten.
5. Sprache: Wahlen Sie gemal |hrer bevorzugten Verbindungssprache.




Fehlerbehebung — Stérmeldungen und notwendige MafRnahmen

Filter VOLL
*Reinigen Sie den Filter

AuRerhalb des Beckenwasser

* Prifen Sie nach, dass der Reiniger nicht aufRerhalb des Wassers eingeschaltet ist.

* Prifen Sie die Anschlusse des Schwimmkabels an der Geratebuchse des Netzteils.

* Prifen Sie nach, ob der Propeller nicht gebrochen st (nur bei ausgeschaltetem Gerat prifen!)

Fehleram Fahrmotor

Drehen Sie den Reiniger auf den Riicken (Laufbander zeigen nach oben).PrUfen Sie nach, ob sich
keine Gegenstande im Antriebsstrang verklemmt haben.

« Wenden Sie sich bitte an |hr Service Center.

Fehleram Zusatzmotor

* Drehen Sie den Reiniger auf den Rucken. Prifen Sie nach, ob sich keine Gegenstande im
Antriebsstrang verklemmt haben.

* Wenden Sie sich bitte an |hr Service Center.

Verbindungsfehler
* Prifen Sie nach, ob das Schwimmkabel richtig mit dem Netzteil verbundeniist.
 Wenden Sie sich bitte an |hr Service Center.

Netzteil Giberlastet

* Priifen Sie nach, ob sich keine Feuchtigkeit oder Wasserim Stecker des Schwimmkabels befindet.
*Reinigen Sie den Filter.

* Prlifen Sie nach, ob sich keine Verunreinigungen am Propeller festgesetzt haben.

Drehen Sie den Reiniger auf den Riicken (Laufbander zeigen nach oben).PrUfen Sie nach, ob sich
keine Gegenstande im Antriebsstrang verklemmt haben.

 Wenden Sie sich bitte an |hr Service Center.

Netzteil unterbelastet
* Priifen Sie nach, ob das Schwimmkabel richtig mit dem Netzteil verbundeniist.
* Prlifen Sie nach ob der Propeller gebrochen ist oder sogar fehlt.

Ihr Reinigerist nichtin Reichweite

 Prufen Sie nach, ob das Netzteil korrekt mit der Steckdose verbunden ist und dieses auch
eingeschaltetist

* (Kontrollleuchte zeigt ,ON“an).

* Gehen Sie naher an das Netzteil heran (bis zu 10 Meter).

Fehlerhafte Verbindung

 Prufen Sie nach, ob das Netzteil korrekt mit der Steckdose verbunden ist und dieses auch
eingeschaltet st

* (Kontrollleuchte zeigt ,ON“an)..

* Gehen Sie naher an das Netzteil heran (bis zu 10 Meter).




FCC Dichiarazione di conformita

Questo dispositivo e stato testato ed € risultato conforme ai limiti previsti
per i dispositivi digitali di Classe B, ai sensi dell'articolo 15 delle norme
FCC. Questilimiti sono progettati per fornire una ragionevole protezione
contro le interferenze dannose in installazioni residenziali. Questa
apparecchiatura genera, utilizza e pud emettere energia a
radiofrequenza e, se non installato e utilizzato in conformita alle
istruzioni, pud causare interferenze dannose alla ricezione radio e
televisione.

Tuttavia, non vi € alcuna garanzia che non si verifichino interferenze in
una particolare installazione.

Se il dispositivo dovesse provocare tali interferenze, che possono
essere verificate spegnendo il dispositivo e riaccendendolo con il tasto
on/off, l'utente pud eliminare l'interferenze adottando una o piu delle
seguenti misure:

e Ri-orientare ori-localizzare I'antennaricevente.

e Aumentare la distanzatrail dispositivo e il ricevitore.

e Collegare il dispositivo ad una presa su un circuito diverso da quello
che alimenta il ricevitore.

e Consultare il rivenditore o un tecnico radio/ TV esperto.

ATTENZIONE! Cambiamenti o modifiche a questa unita non
espressamente approvati nella parte conformita prodotto
potrebbero invalidare il diritto dell'utente ad utilizzare
I'apparecchiatura.

NOTA:
Mantenere una distanza di almeno 20 cm tra l'apparecchiatura e le
persone durante il funzionamento dell'apparecchiatura




Preparazione utilizzo del pulitore automatico
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L'alimentatore si collega alla pulitore per piscina tramite il cavo galleggiante. L'unita & alimentata da corrente alternata AC 100-240V
,90/60Hz (1) e fornisce al pulitore corrente a bassa tensione continua DC29V, con un massimo di 6A attraverso la presa di corrente

(2)

L'alimentatore € dotata di un pannello di controllo (3) con 2 indicatori:
a. Connessione segnale - luce di colore blu quando collegato a un dispositivo mobile.
b. Indicatore sacco filtro pieno - luce di colore blu quando il sacchetto filtro & pieno e richiede una pulizia

1. Scaricare e installare I'applicazione dall' App Store / Google Play (utilizzare i codici QR riportati sotto per 'accesso diretto).

2. Posizionare L'alimentatore ad almeno 3,6 metri dalla piscina e almeno ad una altezza di 12 cm dal terreno.

ATTENZIONE: I'alimentatore non deve essere esposto all'acqua o alla luce diretta del sole.

3. Collegare L'alimentatore alla presa di corrente a muro. Il LED di funzionamento lampeggia per indicare che L'alimentatore € pronto
all'uso.

4. Stendere il cavo galleggiante su tutta la superficie della piscina. Assicurarsi di usare solo la lunghezza di cavo galleggiante
necessaria per coprire l'intera piscina, il resto deve esser posizionato fuori dalla piscina.

5. Primadi posizionare in acquail pulitore automatico

a.Assicurarsi che non visiano persone in piscina.

b. Assicurarsi che ifiltri siano puliti.

c.Assicurarsi che le condizioni della piscina siano idonee per l'utilizzo.

6. Mettere il pulitore in piscina. Tenere immerso in acqua per alcuni secondi e farlo oscillare per rimuovere |'aria all'interno.
7.Collegare la spina del cavo galleggiante (4) nell'alimentatore (presa 2).




Avvio del pulitore automatico:

1. Aprire I'applicazione "Aquabot RC" sul telefono.

2.Nel casoin cuiil telefono abbia I'opzione Bluetooth disattivata, I'APP la attivera automaticamente. (IPHONE: Sara necessario
attivare |'opzione Bluetooth manualmente.)

3. L'APP mostrera i vari modelli dei pulitori automatici (RoboCleaner xxxxxx).

4. Selezionare il nome del robot. L'APP si colleghera all'alimentatore. L'icona di Connessione segnale sull'alimentatore si
accendera perindicare la corretta sincronia dei dispositivi.

5. Peraccendere il pulitore automatico, toccare I'icona ON-OFF sul APP, o premere sul pulsante START sull'alimentatore.

Icona ON-OFF Pulsante START

6. Il LED di funzionamento on/off si accende e il pulitore automatico avviera il programma di pulizia.

Ciclodipulizia

1. Durante il ciclo di pulizia, il tempo rimanente verra mostrato
nella schermata principale della APP nel formato ORE:MINUTI
2. Duranteil ciclo di pulizia, il pulitore automatico:

- Simuove attraverso il fondo della piscina raccogliendo sporco
e detriti.

- Cambia direzione e ruota automaticamente in base al
programma selezionato

- Sale le pareti della piscina ad intervalli di pochi minuti, come
indicato dal suo programmainterno.

Nota: Il pulitore automatico di tanto in tanto potrebbe
fermarsi per alcuni secondi. Questo fa parte del normale
funzionamento, non di un malfunzionamento

Arresto ciclo di puliziadel pulitore

1. Il pulitore si mette automaticamente in standby dopo ogni ciclo di pulizia e il LED di funzionamento inizia a lampeggiare.

2. Perinterrompere il lavoro di pulizia nel corso di un ciclo, premere il pulsante di accensione unavolta, o toccare il pulsante OFF
sulAPP.
IILED difunzionamento inizia a lampeggiare e il pulitore si mette in modalita standby.

Prima ditogliere il pulitore automatico dalla pscina

1. Verificare che il LED di funzionamento sia in modalita stand-by (lampeggiante).

2. Scollegare il cavo galleggiante dall'alimentatore.

3. Tirare dolcemente il cavo galleggiante per portare il pulitore vicino alla linea di galleggiamento.
4. Utilizzando lamaniglia per sollevare il pulitore fuori dalla piscina.

ATTENZIONE: Non utilizzare il cavo galleggiante per sollevare il pulitore automatico fuori dall'acqua

Controllo deifiltri
Con spia accesa rimuovere i filtri, pulirli e rimetterli in modo corretto della
propria sede.




Utilizzo delle schermate dell’APP

— Informazioni

Dati sullo stato del pulitore
automatico.

i d Abbassare per aggiornare la
lettura.

Schermo
— Telecomando

principale .
= Tener premuto l'icona LEFT o
< RIGHT perfar girare il pulitore.
Premere una sola volta licona
CHANGE- DIRECTION per far
© e °© invertire il senso di marcia.

Avvisi
— Mostra differenti avvisi ricevuti

= dal pulitore automatico o
A dall'alimentatore.

Per I'azione richiesta di ciascun
avviso - vedere la sezione
Risoluzione dei problemi.

Permette di modificare le impostazioni del pulitore:
= 1. Partenzaritardata (in ore): il pulitore iniziera il ciclo di pulizia dopo il periodo
* di tempo selezionato.
(Utile per far depositare sul fondo lo sporco prima che il pulitore iniziil ciclo di pulizia)
. 2. Tempo di funzionamento: Il pulitore lavorera a seconda del tempo di ciclo prescelto.
; 3. Intervallo di lavoro: il pulitore entrera in funzione automaticamente ogni 48/72/96
, ore. (Scegliendo questa opzione si annulla la partenzarritardata)
, 4. Caratteristica piscina: Scegliere la forma e la superficie in base ai parametri della
, piscina.
5. Lingua: Sceglilalingua dell'interfaccia preferita.




Risoluzione dei problemi - Avvisi e azioni necessarie

Filtri pieni
*Pulire i filtri e verificare che I'elica della pompa sia pulita da sporco e foglie.

Non in acqua
«Verificare che il pulitore non sia stato avviato fuori dalla piscina.
* Controllare che il cavo galleggiante del pulitore sia collegato all'alimentatore.
*Verificare che I'elica della pompa sia presente e che non sia ostruita.

Anomalia motore Master
Capovolgere il pulitore con le spazzole verso l'alto.

Verificare che la trazione sia libera e non ci siano corpi estranei negli ingranaggi e cingoli.

+ Contattare il centro assistenza.

Anomalie motore Slave
Capovolgere il pulitore con le spazzole verso l'alto.

Verificare che la trazione sia libera e non ci siano corpi estranei negli ingranaggi e cingoli.

Contattare il centro assistenza.

Comunicazione assente
*Verificare che il cavo galleggiante sia collegato alla presa dell'alimentatore.
« Contattare il centro assistenza.

PSU overload
*Verificare che nel connettore del cavo e alimentatore non ci sia umidita o acqua,
*Pulire i filtri.
«Verificare che I'elica non sia ostruita.
Verificare che il sistema di trazione sia libero e che non ci siano oggetti che lo bloccano
« Contattare il centro assistenza

PSU underload
*Verificare che il cavo galleggiante sia collegato alla presa dell'alimentatore.
*Verificare che I'elica della pompa sia presente o ostruita.

Pulitore fuori portata

*Verificare che I'alimentatore sia collegato alla presa elettrica e che la spia di accensione
sia accesa.

* Awvicinarsi all'alimentatore (portata massima 10 metri ).

Errore di comunicazione

«\erificare che I'alimentatore sia collegato alla presa elettrica e che la spia di accensione
sia accesa.

* Avvicinarsi all'alimentatore (portata massima 10 metri)




FCC Declaragao de Conformidade

e Este dispositivo foi testado e esta em conformidade com os limites
para um dispositivo digital de Classe B, de acordo com a Parte 15 das
Regras da FCC. Estes limites foram concebidos para proporcionar uma
proteccdo razoavel contra interferéncias prejudiciais em instalacdes
residenciais. Este equipamento gera, utiliza e pode irradiar energia de
frequéncia de radio e se néao for instalado e usado de acordo com as
instrucdes, pode causar interferéncia prejudicial a recepcao de radio e
televisdo.No entanto, ndo ha garantia de que n&o ocorrera interferéncia
em uma determinada instalacdo. Se este dispositivo causar essa
interferéncia, que pode ser verificada ao ligar e desligar o dispositivo, o
usuario € encorajado a eliminar a interferéncia por uma ou mais das
seguintes medidas:

e Reoriente ou reposicione a antenareceptora.

e Aumente a distancia entre o dispositivo e o receptor.

e Ligue o dispositivo a uma tomada num circuito diferente do que
fornece energia ao receptor.

e Consulte orevendedor ou um técnico de radio/ TV experiente.

ATENCAO! Alteragcdes ou modificagbes a esta unidade nao
expressamente aprovadas pela parte responsavel pela
conformidade, podem anular a autoridade do usuario para operar
o equipamento.

NOTA:
Durante a operacéo do equipamento, deve ser mantida uma distancia
minima de 20 cm,entre o equipamento e todas as pessoas.




Activaro Robotde limpeza

| © 0
Aquacontrol % @

Connected Check filter
Connecté Verifiez le filtre
Conectado Revise el filtro
Verbunden Filter uberprufen
Collegato Controllare il filtro
Conectado Verifique o filtro

€ Bluetooth

A unidade de alimentagao e controlo é conectada aunidade de limpeza através do cabo flutuante. A unidade de alimentagéo €
alimentadaemAC (1) e fornece baixa tensdo e comandoa unidade de limpeza, através da tomada de saida (2).

Aunidade de alimentag&o apresenta um painel de controlo (3) com 2 indicadores:
a. Indicador conectado - luz em cor azul quando conectado a um dispositivo movel.
b. Indicador de saco cheio - luz na cor azul quando o saco do filtro esta cheio e requer limpeza..

1. Descarregue e instale a aplicagao da App Store / Google Play (Use os codigos QR abaixo para acesso directo).
2. Coloque a unidade de poténcia e controle pelo menos a 3,6 metros da piscina e 12 cm acima da superficie.
CUIDADO: Aunidade de alimentagao e de controlo nao deve ser exposta a agua ou a luz solar directa.
3.Ligue a unidade de alimentacao e de controlo a tomada de parede. O LED de operagéo piscara para indicar que a unidade de
alimentacéo e de controle esta pronta.
4 Estenda o cabo flutuante pela piscina. Certifique-se de que estende apenas o comprimento de cabo necessario.
9.Antes de colocar a unidade de limpeza na agua:

a.Certifique-se de que ndo ha pessoas na piscina.

b.Certifique-se de que os filtros estéo limpos.

c.Certifique-se de que estdo cumpridas as condigdes de utilizagdo da piscina.
6.Coloque o aspirador na piscina. Mantenha-o por alguns segundos debaixo de &gua para libertar ar aprisionado.
7.Liguea ficha do cabo flutuante (4) a fonte de alimentacéo (tomada 2).




Operar o Robot de limpeza

Iniciando o Robot de limpeza:

1. Aceda a aplicagédo "AquabotRC".

2. Caso a opgéo Bluetooth esteja desligada (OFF) no seu telefone, a APP ira automaticamente direciona-lo para a sua activagéo.
(IPHONE: Sera necessario activar a opgéo Bluetooth manualmente.)

3. AAPPapresentara os robots de limpeza que estao dentro do seu raio de ac¢do(RoboCleanerxxxxxx).

4. Toque no nome do seu robd. A APP se conectara a sua unidade de energia e controle. O icone “Connected” na unidade de
alimentagao e controle, acenderéa para indicar a correspondéncia correta.

5. Paraativar o equipamento, toque no icone ON-OFF na APP ou pressione o botdo START na unidade de alimentagéo e controle.

ON-OFF icon

START button

6. O LED de operagéo acende e o robot inicia o programa de limpeza.

Cleaning Cycle

1.Durante o ciclo de limpeza, o tempo restante sera mostrado no
ecra principal daAPP no formato HORAS: MINUTOS

2. Durante o ciclo de limpeza, o robot:

- Movimenta-se pelo chdo da piscina recolhendo sujidade e
detritos.

- Muda de direcgdo e executa movimentos de rotagéo
automaticamente e de acordo com o programa selecionado.

- Sobe paredes a cada periodo de minutos pré-definidos no
software interno.

Nota:O robot pode ocasionalmente parar de se mover por
alguns segundos. Isso faz parte do funcionamento normal,
e nao é devido aum mau funcionamento.

Paragem da Operagao de limpeza do robot

1. O robotficaem STANDBY apos cada ciclo de limpeza eo LED de operagdo comega a piscar.

2. Para interromper o funcionamento do robot durante um ciclo de limpeza, pressione o botéo de operagdo uma vez ou toque
no botdo OFF na APP.
O LED de operagéo comega a piscar e o robot fica no modo de espera (STANDBY).

Retirar o robot da agua

1. Verifique se 0 LED de operagao estd no modo StandBy (piscar).

2. Desconecte o caboflutuante da unidade de alimentagéo e controlo.

3. Puxe o cabo flutuante para aproximar a unidade de limpeza, até que seja possivel segurar na pega.
4.Usando a pega, levante a unidade de limpeza para fora da piscina.

Atencgao:Nao utilize o cabo flutuador para elevar o robot acima da superficie da agua.

Indicador de saco cheio
O Led aceso significa que o saco de filtro deve ser removido, limpo e devidamente re-
instalado para o robot voltar a trabalhar de forma eficiente.




Ecrans da App

. — Informacao

Mostra informagao sobre 0 seu
robot de limpeza.

i Puxe para baixo para
atualizagéo das leituras

— Controlo Remoto

Main Screen = Mantenha pressionado o0s
~ icones DIREITA ou ESQUERDA
para virar o rob0.

Use um unico toque no icone
© e © central CHANGE-DIRECTION
para mudar o sentido de dire¢cao
do robot.

Alertas

— Mostra os diferentes alertas

= oriundosdo robot de limpeza ou
A da unidade de alimentagéo e
controle.

Para saber qual a ac¢ao
necessaria para cada alerta -
consultar a secgéo Trouble
Shooting.

Altere as configuragdes do seu Robot de limpeza:

= 1. Delay Start (em horas): O Robot inicia o ciclo de limpeza ap6s o periodo de tempo
* escolhido. Utilize esta opgéo para permitir que a sujeira se afunde antes de iniciar o

ciclo de limpeza.

. 2. Tempo de Operagéo: O Robotic Cleaner limpa a piscina de acordo com o tempo
; de ciclo escolhido.
, 3. Intervalo de trabalho: O limpador robotico comegaréa a trabalhar automaticamente
a cada 48/72/96 horas. (Escolhendo esta opg¢éo ira cancelar o tempo de atraso)
4. Caracteristicas da Piscina: Escolha a Forma e a Superficie de acordo com as
caracteristicas da sua piscina.
5. Idioma: Escolha o idioma de interface preferido.




Troubleshooting-Alertaseac¢6es necessarias

Filtro Cheio
* Limpar ofiltro

Forade agua

« Verificar se o robot ndo foi activado fora de agua.

«Verificar a conexao entre o cabo flutuante e a unidade de alimentagéo e controlo.
*Verificar se a hélice da bomba de aspiracao esta danificada ou ausente.

Falha na unidade motora principal (Robot)
*Virar o robd de cabega para baixo. Verificar se existem obstaculosno sistema de transmissé&o.
*Entre em contacto com um centro de assisténcia técnica.

Falha na unidade motora secundaria (Robot)
*Virar o robd de cabega para baixo. Verificar se existem obstaculosno sistema de transmissé&o.
*Entre em contacto com um centro de assisténcia técnica.

Erro de comunicagao
« Verificar se o cabo flutuante esta conectado a unidade de alimentagéo e controlo.
*Entre em contacto com um centro de assisténcia técnica.

PSUoverload

« Verificar se existe agua/humidade no conector localizado na extremidade do cabo flutuante.
* Limpar ofiltro

« Verificar se a hélice ndo esta bloqueada com algum objecto indesejavel no seu interior.

*Virar o robd de cabega para baixo. Verificar se existem obstaculosno sistema de transmissé&o.
*Entre em contacto com um centro de assisténcia técnica.

PSU underload
« Verificar se o cabo flutuante esta conectado a unidade de alimentagéo e controlo.
« Verificar se a hélice da bomba de aspiragéo esta danificada ou ausente

Robotforade alcance
* Verificar se a unidade de alimentacao esta alimentada, conectada e se o led ON/OFF estaON.
* Aproxime-se da unidade de alimentagao e controlo (até 10 metros /33 pés).

Erro de Comunicagao
*Verificar se a unidade de alimentacao esta alimentada, conectada e se o led ON/OFF estaON.
* Aproxime-se da unidade de alimentag&o e controlo (até 10 metros /33 pés).




